Stabilizacni systém FC450 pro kvadrokoptéry

Obsah baleni
Stabilizacni jednotka FC450 x 1

Servokabel “tfi v jednom” x 1

Servokabel - propojka x 2
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Lepici paska oboustranna x 1
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Potfebné vybaveni
Kromé stabilizatoru FC450 budete pro kompletovani kvadrokoptéry potfebovat: RC systém s nejméné 4 kanaly (doporucujeme vSak

alespon 6 kanalovy), Ctyfi sady motoru s regulatorem, ram kvadrokoptéry, baterii a nabijec.
Navod pro instalaci
1. Prostudujte si pokyny vyrobce ramu a pohonného systém. Pfi instalaci musi byt dodrzen smér upevnéni stabilizacni jednotky a

smysl otaceni vrtuli podle obrazk{ 1 a 2. Pro upevnéni systému FC450 k ramu pouZijte oboustrannou lepici pasku, ktera je dodavana

v baleni.
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Obr. 1 (typ X) Obr. 2 (typ +)

2. Usporadani portd FC450 (Obr. 3)



Obr. 3

3. Stabilizator FC450 mdze byt napajen napétim 4,8V-7,4V. Totozné napéti se pouziva i pro napajeni pfijimace, ten musi byt podle

tohoto pozadavku vhodné zvolen.
a) Kdyz pouzivate externi vstupni napéti, pferuste stfedni (¢ervené) kabely vsech servokabelll, které vedou k regulatorim (obr.

4)

b) Kdyz pouzivate pro napajeni obvody BEC z regulatoru, pouzijte k napajeni pouze jeden regulator. Ostatni tfi preruste podle obrazku

4.
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Obr. 4

4. Podle obrazku 5 propojte stabilizator FC450.
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Obrazek 5 (normalni pfijimac) Obrazek 5 (pfijimac S-BUS)

Mapovaci sekvence ptijimace v systému S-BUS:
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Konfigurace

FC450 pozaduje pro fizeni RC soupravu s nejméné 4 kanaly

Kdyz pouzivate soupravu s 5 a vice kanaly, pak vyclente 5. kanal (dvoj nebo tfipolohovy prepinac) pro prepinani rezimd letu
(automatické udrzovani vodorovného letu ano/ne). Prepina¢ nesmi mit jinou funkci. V jedné pozici prepinace musi byt
signal o Sifce 900-1300us, ve druhé o Sifce 1300-2100us.

Kdyz mate pouze ¢tyfkanalovy vysilac, letovy rezim mdZe byt nastaven stabilizatorem FC450.

Ve vysilaci nastavte rezim “Letadlo”, vypnéte vSechny mixovaci funkce, vSechna nastaveni “dual rate” nastavte na 100%.
VSechny subtrimy a mechanické trimy nastavte na nulu.

Podle pouzitého vysilace nastavte smysly vychylek podle nasledujici tabulky (obr. 6)

Nastavte velikost vychylek kandlu 5.
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(Obr. 6)

Kalibrovani ESC

Zapnéte vysilaC a presurite plynovou paku do horni polohy. Zapnéte systém Hornetu. Dioda L1 bude svitit
modfe.

Pockejte, az uslySite dlouhy ton. To znamena, Ze byla akceptovana poloha paky pro maximaini ,plyn“. Paku
plynu pfesunte do dolni polohy.

Po uplynuti cca 1 sekundy uslysite kratky tén, ktery potvrzuje, Ze byla akceptovana poloha plynové paky pro
stop motorud. Tim je kalibrace ukon&ena.

S pakou plynu nepohybuijte, vypnéte systém Hornetu. Po cca 5 sekundach muzete systém znovu pfipojit.

Nastaveni FC450

Vstup do programovaciho rezimu

Zapnéte vysilac, presunte paku plynu do dolni polohy. Zapnéte systém quadu. Dioda L1 blikne nékolikrat zelené, pak se
rozsviti Cervené. Nyni je systém v rezimu ,motory stop" (Lock Mode).

Na 2 sekundy stisknéte tlacitko SET. Tak vstoupite do programovaciho rezimu.

Barva diody L1 nyni oznacuje nastavovanou polozku, barva diody L2 oznacuje ,velikost" polozky.

Pouziti tlacitka SET:

1) Dlouhé stisknuti tlaCitka SET (min. 2 sekundy) v rezimu Lock Mode: Vstup do reZimu programovani

2) Jeden stisk v rezimu programovani: pohyb po polozkach

3) Dvojity stisk v rezimu programovani: nastaveni ,velikosti" polozky

4) Dlouhé stisknuti tlacitka SET (min. 2 sekundy) v reZimu programovani: uloZeni nastaveni, vystup z rezimu programovani

Poznamka: Néktera nastaveni budou Uc¢inna az po restartu systému Hornet.
Poznamka: Vyrobni nastaveni jsou v prvnim sloupci tabulky (dioda L2 sviti modre).

Néktera nastaveni jsou aktivni teprve po restartu systému. Odpojte baterii a po cca 5 sekundach znovu pripojte.

Odemknuti motord, kontrola sméru otaceni vrtuli

Ujistéte se, Ze pohonna baterie je plné nabita. Startujte v prostoru bez prekazek v blizkém okoli.

Zapnéte vysilac, stahnéte plyn do dolni polohy. Zapojte palubni systém. Dioda L1 na fidici jednotce FC450 blikne nékolikrat
zelené, pak se rozsviti ¢ervené. Béhem této doby musi zlistat Hornet v klidu !!

Systém je v poloze ,motory stop" Lock Mode. Pro roztoCeni motorl presurite obé fidici paky do polohy podle obrazku a



podrzte cca 0,5 sekundy. Béhem dalsi cca 1 sekundy se motory rozto¢i na volnobézné otacky. Kdyz béhem
nasledujicich 5 sekund nepohnete s Zadnou fidici pakou, motory se zastavi.

(Obr. 7)
Po odemknuti pridejte mirné plyn a prekontrolujte, zda se motory otaceji ve spravném smyslu.

Pozemni test

. Vsechny potenciometry na FC450 nastavte do stfedni polohy.

. Dvoj- resp. tfipolohovy prepinaC nastavte na poZadovany reZim letu. Dioda L2 signalizuje nastaveny rezim: modra
signalizuje malou Sitku signalu (pro let v automatickém horizontu), zelena signalizuje velkou Sitku (bez stabilizace
horizontélniho letu.

. Nastartujte motory a prekontrolujte, zda se otaceji na spravnou stranu.

. Prekontrolujte spravné nastaveni smyslu fizeni: Hornet nechte stat na zemi. Nastavte Fidici paku mirné do poZzadovaného
sméru fizeni a pomalu pridavejte plyn. Sledujte, zda se model naklapi na spravnou stranu doleva (doprava), dopredu
(dozadu), otaci (musi lezet na hladkém povrchu).

Test v male vysce
e  Pridejte otacky a vzneste se do vysky cca 0,5 metru. Sledujte chovani modelu. Pokud je to potfebné, nastavte na FC450
citlivost v jednotlivych osach.

e  Vhodna stfedni poloha midze zaviset na znacce RC soupravy. Kdyz se Hornet v letu posouva, opravte nastavenim trimu.

Nastaveni ziskt

¢ Pro kvadrokoptéry tfidy 450 je k dosaZeni optimalni stability obvykle vhodné pouzit vyrobni nastaveni.
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a nasledné i na chovani koptéru. Pro zlepSeni letovych vlastnosti je mozno pouzit nasledujici poznatky:

Obvykle plati, Ze kdyzZ je nastavena citlivost v ose “klopeni” (vysSkovka) pfilis vysoka, koptér kmita ve sméru “klonéni”

(kridélka). Kdyz je citlivost v této ose nizka, kopter je malo citlivy na Fizeni naklonu a reaguje se zpozdénim.

Kdyz je citlivost v Fizeni kolem svislé osy (smérovka) pfilis vysoka, koptér kmita soucasné v klonéni i klopeni. PFilis
nizka citlivost ma za nasledek kmity kolem svislé osy.

PFi nastavovani citlivosti postupujte po malych krocich, cca 5 — 10 stuprifi. KdyZ najdete vhodnou pozici, zkuste zisk v
jejim okoli doladit.

Upozornéni
o Béhem letu nestahujte Gplné plyn. Mohlo by dojit k zastaveni motod a k havarii.
o Kdyz létate delsi dobu ostrou akrobacii, snimace nemusi byt schopny identifikovat spravné horizont. To je normalni. K
navratu do standardniho rezimu staci koptéru nékolik sekund “zaviset”.



